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eLearning
U Portal

m  Software und didaktisches Begleitmaterial:
Auf dem fischertechnik elearning Portal finden Sie:
* Installationshinweise zur ROBOPro Coding App (i0S, Android, Windows, MacOS, Linux)
* [nformationen zum TXT 4.0 Controller
o didaktische Begleitmaterialien fir den Einsatz im Unterricht
Link zum eLeaming Portal: https://www.fischertechnik.de/elearning-omniwheels

m Software and accompanying pedagogical materials:
On the fischertechnik eLearning Portal, you will find:
* Installation instructions for ROBOPro Coding App (i0S, Android, Windows, MacOS, Linux)
* Information on the TXT 4.0 Controller
* Accompanying pedagogical materials for instructional use
Link to the eLearning Portal: https://www.fischertechnik.de/elearning-omniwheels

m Logiciel et matériel didactique d’accompagnement:
Dans le portail d’E-apprentissage de fischertechnik, vous trouverez:
* Des consignes d'installation de I'application ROBOPro Coding (i0S, Android, Windows, MacOS; Linux)
* Des informations sur le controleur TXT 4.0
* Du matériel didactique d‘accompagnement pour une utilisation pendant les cours
Lien vers le Portail d’e-formation: https://www.fischertechnik.de/elearning-omniwheels

m Software En didactisch begeleidingsmateriaal:
Op het fischertechnik eLearning-portaal vindt u:
* |nstallatieaanwijzingen voor ROBOPro coding app (i0S, Android, Windows, MacOS, Linux)
* Informatie over TXT 4.0 controller
* didactisch begeleidingsmateriaal voor gebruik in het onderwijs
Link naar het eLeaming-portaal: hitps://www.fischertechnik.de/elearning-omniwheels

m Software y material diddctico:
En el portal eLearning de fischertechnik encontrard:
* Instrucciones de instalacion para la aplicacion de codificacion ROBOPro (i0S, Android, Windows, MacOS, Linux)
* |nformacion sobre los controladores TXT 4.0
* Materiales didacticos para usarlos en las clases
Enlace al portal eLearing: https://www.fischertechnik.de/elearning-omniwheels

m Software e material de acompanhamento diddtico:
No portal de eLearning da fischertechnik, vocé pode encontrar:
* Dicas de instalac@io para o ROBOPro Coding App (i0S, Android, Windows, MacOS, Linux)
* Informaces sobe o controlador TXT 4.0
* materiais de acompanhamento diddtico para a aplicacdo em exercicios
Link para o portal de elearning: https://www.fischertechnik.de/elearning-omniwheels

m Software e materiale didattico di accompagnamento:
Sul portale di eLearning di fischertechnik potete trovare:
* Istruzioni per l'installazione di ROBOPro Coding App (i0S, Android, Windows, MacOS, Linux)
* Informazioni sul-controller TXT 4.0
* materiale didattico di accompagnamento da usare in classe

Link al portale di eLeaming: https://www.fischertechnik.de/elearning-omniwheels

B [porpammHoe obecneyeHne 1 QuOaKTUHECKUE CONMPOBOAUTENBHBIE MaTepuansi:
Ha obyuatoliem nHtepHeT-noptane komnaHum fischertechnik Bbl HargeTe:
* IHCTpyKUMM No yCcTaHOBKe NpuoXxeHus ans nporpammvupoBaHug ROBOPro (i0S, Android, Windows, MacOS, Linux)
* iHdhopmaumio o koHTponnepe TXT 4.0
 lnpaktuyeckmne conpoBoanTESIbHbIE MaTepuarbl Ans UCMONb30BaHMS Ha 3aHSATUSIX

Cebinka Ha o6yyatowmii nHtepHeT-noptan: hitps://www.fischertechnik.de/elearning-omniwheels

B HREMHEFHEIME
1£ fischertechnik eLearning 4% 3717 M s R AT LUK E) :
+ ROBOPro Coding App ( iOS. Android, Windows, MacOS, Linux ) )% %2R
« B3R TXT 4.0 B4EIBHER
- REAHFHEIME
elearning £ % 3] "1 ML 94532 : hitps://www.fischertechnik.de/elearning-omniwheels
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Sicherheitshinweise Veiligheidsrichtlijnen Informazioni per la sicurezza

Safety Information Indicaciones de seguridad YKasaHuA no TexHuKe 6e30nacHOCTH
Consignes de sécurité Observacoes sobre seguranca goge =]
| Dos Produkt darf nur mit einer der folgenden fischertechnik Energiequellen benutzt werden: Power Set o Art. No. 35537 paquete acumulador de 8,4V.
Power Set oder Art.-Nr.: 35537 Accu Pack 8,4V. | 0 produto somente pode ser utilizado com uma das seguintes fontes de energia da
| The product may only be used with one of the following fischertechnik energy sources: fischertechnik: Power Set ou art. % 35537 Bloco de bateria de 8,4V.
Power Sef or Art No.: 35537 Accu Pack 8.4V. You are not allowed to | Questo prodotto puo essere ufilizzato solo con le seguenti fonti di energia fischertechnik:
use 9V NiMH accu packs in this product. Power Set oppure cod. prod.: 35537 confezione batterie da 8,4V.
| Uutilisation de ce produit n’est permis qu'avec 'une des sources dénergie fischertechnik l  Visnenve MOXHO MCMoNb30BaTh TONBKO € OHUM U3 CEAYIOLLMX UCTOUHNKOB

anekTponutanus o fischertechnik: 6nok nutanus (apt. 505283) unu ynsartop
8,4B (apr. 35537)

ZERAAYERNTHES (fischertechnik) BIR : %5 : 135719,

9V DCEth& 5 : 35537 , 8.4V Ejt (Accu Pack)

suivantes: Power Set ou Art. n° : 35537 pack d‘accumulateurs 8,4 volts.

| Het product mag vitsluitend met een van de volgende fischertechnik energiebronnen worden
gebruikt: art.nr.: Power Set of art.nr.: 35537 accupack 8,4V

| £l producto se debe utilizar dnicamente con una de las siguientes fuentes de energio:

(m  Die Modelle diirfen nur an Geriite der Schutzklasse Il angeschlossen werden, die mit dem entsprechenden Symbol gekennzeichnet sind.

| Ensure that the models are connected only to equipment rated in protection category Il and marked with the appropriate symbol.

B le raccordement des maquettes est uniquement permis a des appareils dotés de la catégorie de protection Il qui portent le pictogramme respectif.
| De modellen mogen alleen op apparaten it beschermingsklasse |1 worden aangesloten, die zijn voorzien van het bijbehorende symbool.

B Los modelos solo pueden ser conectados a aparatos de clase de proteccion II que estdn identificados con el simbolo correspondiente.
[ |

[ |

[ |

|

0s modelos somente devem ser conectados nos aparelhos da classe de proteco 11, que sto identificados com o simbolo correspondente.
I modelli devono essere collegati solo ad apparecchi della classe di protezione II, contrassegnati con il relativo simbolo.
Mouenm MOXXHO MOAKMAtoYaTb TONMbKO K anéOpaM Knacca 3aluTbl ||, OGOSHaL‘IeHHbIM COOTBETCTBYIOLLNM 3HAKOM.

XERAAARFERIEAMHIPER | WEEL | XREEWAMBMNFSHT TR,

p
Il Nicht wiederauflodbare Batterien drfen nicht geloden werden I Viet-oplaadbare batterijen mogen nief worden opgeladen. B Le batterie non ricaricabili non devono essere ricaricate
Aufladbare Batterien diirfen nur von Erwachsenen geloden werden - Oplaadbare batterijen mogen uitsluitend door volwassenen worden - Le batterie ricaricabili devono essere ricaricate da persone adulte
Aufladbare Batterien sind aus dem Batteriehalter herauszunehmen, opgeladen. - le batterie ricaricabili si devono estrarre dal supporto prima di
bevor sie geladen werden. - Oplaadbare batterijen moeten it de batterijhouder worden ricaricarle.
Batterien miissen mit der richtigen Polaritdt eingelegt werden. verwijderd, voordat deze worden opgeladen. - le batterie si devono inserire rispettando la polarifd.
Leere Batterien missen aus dem Produkt herausgenommen werden - De batterijen moeten met de juiste polariteit worden geplaatst. - Togliere le batterie dal prodotto quando sono scariche
Die Anschlussklemmen diirfen nicht kurzgeschlossen werden. - lege batterijen moeten uit het product worden verwijderd. - I'morsetti di allacciamento non devono essere cortocircuitati.
Verbrauchte Batterien dem Sondermill zufishren. - De aansluitklemmen mogen niet worden kortgesloten. - Smaltire le batterie usate negli appositi confenitori per la raccolta
Drihte nicht in Steckdose einfishren! - Mleveren gebruikte batterijen bij het Klein chemisch afval (KCA). differenziata.
Ladegert regelmiBig auf Schiden iiberpriifen. - Geen draden in de contactdoos steken! - Non inserire i fili nella presa eletirica.
Bei einen Schaden darf das Ladegert bis zur vollstindigen Reparatur - Laadtoestel regelmatig controleren op schade. - Controllare periodicamente se il caricabatterie presenta dei danni.
nicht mehr verwendet werden. - Bij schade mag het luadtoestel niet meer gebruikt worden fot het - Incaso di danni, il caricabatterie non deve pid essere utilizzato fino
volledig hersteld is. alla riparazione.
I Do not attempt to charge NON-rechargeable batteries.
- Rechargeable batteries are only to be charged by adults. B Lospilas no recargables no pueden ser cargadas [l He noiraiirecs sapmxars Henepesapmaembie Garapeiiki.
Take rechargeable batteries out of the battery fray before charging - Las pilas recargables s6lo pueden ser cargadas por un adulto SapAAKY NEPESAPRKACMBIX aKKYMYNITOPOB PaspelLiaeTch
. , o . BbINO/HATL TOMBKO B3POCHbIM.
them. - los pilas recargables deben ser extraidas del compartimiento de pilss . Repen saprakon nepesapmaembix akkymynaTopos
Insert batteries with the correct polarity. antes de que sean cargadas. HIBNEKNTE WX U3 aKKYMYNIRTOPHOrO OTCeKa. )
Remove dead batteries from the product. - Los pilas deben ser colocadas con la polaridad correcta. i :g:ﬂéi?;ia“e 2KKYMYNATOPOB Ha MeoTo co6nKoalTe
Do not short circuit the connecting terminals! - las pilas descargadas deben ser extraidas del producto . Pa3prerHbie GATApeNki HEOGXOLMMO H3BNEUb U3 MIDYLLKH.
Discard spent dry cells at special waste disposal centre. - los hornes de conexion no pueden ser puestos en corfocircuito. - He sambiKaliTe HaKOPOTKO COBAMHNTENbHSIE KNEMMbl.
Do not insert the wires info an outlef! - Retirar las baterias viejas, desechandolas en un depésito de basuras MononsosaLie GaTapey yTnkssar, Kak oneUoTXAsL.
N N . He BcrasnaitTe B poseTky nposozaal
Regularly inspect battery charger for damage. especiales. . PerynApHo NpoBepsiiTe 3apAAHOE YCTPOWCTBO Ha OTCyTCTBHE
If the battery charger has been damaged, it should not be used - No introducir hilos en la toma de corriente! NOBPEKACHHIA. .
further until fully repaired. - Comprobar con regularidad si el cargador presenta dafios. My HanP NOBPEXACHAF ACTON530BaTS
~ 3apAAHOE YCTPOWCTBO O BbIMNOMHEHNA €ro MOIHOrO PeMOoHTa
En caso de presentar daiios, el cargador no debe volver a ser He pagpeLLaeTcA.
B lestinterdit de recharger des piles qui ne sont pas des utilizado hosta que esté completamente reparado.
accumulateurs. N
o A ) - Lo FBAFTLBEBISR
Le chargement des accumulateurs doit toujours se faire par des . ::':E”S nao fecarregavers "010 ﬂevem ser novumeméa m"eg”j”;' . p\ﬁi;mﬁggg}\g%ﬁ%@mﬁ%
adultes. has recartegdveis somente dever ser recarregadas por adulfos. % 35 e 4 o maT 5 b B IM IR,
Refirr les accomulateurs du support de pile ovant de los recharger. Pilhas recarregdveis devem ser refiradas do compartimento de pilhas - ﬁ%i;g%ﬁ%ﬁég:ﬁﬁ
. St %7
Veiller a la polarité correcte lors de la mise en place des piles. A Zme_s”:je s[;arem cunegaldusa lidade corel L ERRTANRER.
Retirer impérativement les piles ou accumulateurs vides du produit. AS p{lhus devem Ser ;0 ocdu gs com UTPO 3” 3 ¢ cozjretu. : zi};g;g%ﬁ%gﬁﬁi&&tﬁ
II'est interdit de court-circuiter les bornes de raccordement. ’ s piihas descarregadas devem ser refiradas do produto. o= ey = Lo -
Os terminais de conexdo ndo devem ser curfo-circuitados. © ZRRERBERDEMIER. DREABEER

Jeter les piles usagées dans un confeneur spécial réservé d cet effet.
Ne pas introduire les fils dans une prise!

Contrdlez régulierement le chargeur en vue d'éventuelles détériora
fions.

En cas de détérioration, il est interdit d*utiliser le chargeur jusqu'a ce
qu'il ait ét¢ intégralement réparé.

L ] S ERZ2EFRLET THUBEER.
Eliminar as baterias esgotadas como desperdicio perigoso

Nunca introduzir fios na fomada!

Verificar regularmente se o carregador apresenta danos.

Em caso de dano, o carregador ndo deverd ser utilizado enquanto
ndo estiver plenamente consertado.




Sicherheitshinweise Veiligheidsrichtlijnen Informazioni per la sicurezza

Safety Information Indicaciones de seguridad VKasaHua No TexHuke 6e30MacHOCTH
Consignes de sécurité Observacoes sobre seguranca goge =]
( - . . . ..
| Achtung! Verletzungsgefahr an Bauteilen mit funktionsbedingten scharfen Kanten und Spitzen! M Arengio! Pgrlgo de fen:nentos em pegus componenfes com canfos Vivos ¢ ponfas obrigatdrios
| Coution! Be careful not to hurt yourself on components with sharp or pointed edges! para o.funclmna.memo.. o S
| Mtention! Risque de blessure sur les élements comportant des arétes et o pointes vives n Aﬂe.ny?ne.. Penc.tl)lo diesion dovute o componen con spigof v ¢ punte per

indispensables au bon fonctionnement! mof unzionl .
W letop! U kunt zich bezeren aan bouwstenen met sherpe randen of punen! B Byaste ocTopoxkHell 06 oCTpLIE Kpan ASTANGH U N HAKOHEUHNKN
@ Atencion!icuidado, no te hagas dafio con los componentes con bordes afilados o puntiagudos! ";':1”'0 nopesarbcs!

B E=!

HIpEBEMH NN ELNLANEFTRTRZMAER |

Achtung: Erstickungsgefahr durch kleine Kugel und verschluckbare Kleinteile!

Warning: risk of suffocation due to small balls and parts that can be swallowed!

Attention : risque d"étouffement avec des petites billes et des petites pieces pouvant étre avalées !

Waarschuwing: verstikkingsgevaar door kleine kogelties en inslikbare kleine delen!

Advertencia: iriesgo de asfixia con las bolas y piezas pequefias que pueden ingerirse!

Adverténcia: perigo de asfixia devido a esferas pequenas e pecas pequenas que podem ser engolidas!

Awiso: pericolo di soffocamento a causa delle piccole sfere e dei piccoli pezzi ingoiabili!

BHuMaHMe: ONacHOCTb YAyLLEHNS MarneHbKIM LapUKoM U MarneHbKUMmu aetanamu!

BE  IRiRENIERNNEHEERERNER !

\
EEEEEEEER

p

B Alle Einzelteile, inshesondere bewegliche Teile sind falls notwendig zu warten und zu reinigen. | Caso necessdrio, todas as pecas individuais, especialmente pegas maveis, tem que ser

| Al omponents, especially moving parts, should be maintained and cleaned as necessary. submetidas @ manutencdo e ser limpadas.

B Toutes les pigces détachées et en parficulier les pigces mobiles, sont, si nécessaire, G entrefenir @ Se necessario, tutti i singoli componenti, soprattutto le parti mobili, si devono eventualmente
et 0 neffoyer. sottoporre a manutenzione e pulizia.

B Aleonderdelen, vooral de bewegende delen, kunnen, indien noodzakelijk, onderhoudenen Ml Bce AeTanm, ocoGeHHo noaBuxHbIE, TPEGYIOT yXOAa U HUCTKM.

perinigd worden, B SENNRFNEERESE , LEEEHEBHE.

B Esnecesario limpiar y mantener en buen estado todas las diferentes piezas -
especialmente las piezas moviles.

Hinweise zum Umweltschutz / Instructions for Environmental Protection / Remarques de protection de I'environnement / Bescherming van het milieu
/ Notas con respecto a la proteccion del medio ambiente / Instrucdes para a protecio do meio ambiente / Indicazioni sulla tutela ambientale /
— YKazaHus no oxpaHe okpyxartoLleii cpeabl / 18 X IMRIVIR R :

www fischertechnik.de/environment
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Ballroboter Bal robot Palla robot
Ball robot Robot de bolas LLlapuKkoBblit po6oT
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Nabenmutter sehr fest anziehen

Fasten the hub nut very tightly

Serrer |'écrou du moyeu trés serré

Draai de naafmoer goed vast

Atornillar las tuercas laterales muy fuertas
Apertar bem as porcas de cubo

Stringere saldamente il dado del mozzo
3aTAHYTb raviku cTynuy,
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m Achtung! Reihenfolge beim Servoeinbau bitte unbedingt beachten!

24 ‘ )y @B 1 & N m Caution, installation of the servo must be carried out in the order stated!

m Attention ! Veuillez respecter l'ordre indiqué impérativement lors du montage du servomé

o 1x . |
S canisme !
N 1x

S O m Attentie! De volgorde bij de inbouw van de servo absoluut in acht nemen!

m iAtencion! iAl montar el servo observar imprescindiblemente el orden!

m Atenggo! Observar obrigatoriamente a seqiiéncia quando da montagem do servo!

@ Attenzione! Si deve tassativamente rispettare la giusta sequenza nel montaggio del servo!
B Brumanue! O6sasatensHo cobnoganTe nocnegoBaTenbHOCTb COOPKU

cepBoynpasneHus!
pEE | FERRARRENSLIEINF !

TXT 4.0 Controller einschalten - Servo bewegt sich in Mitfelstellung - Servohebel wie in Abbildung dargestellt einbauen

Switch on TXT 4.0 Controller - Servo moves to centre position - Install servo arm as shown in illustration

Allumez le controleur TXT 4.0 - Le servo se déplace en position centrale - Installez le bras du servo comme indiqué sur I‘illustration
Schakel de TXT 4.0 Controller in - De servo gaat naar de middenpositie - Installeer de servoarm zoals afgebeeld

Encienda el controlador TXT 4.0 - El servo se mueve a la posicion central - Instale el brazo del servo como se muestra en la ilustracion
Ligue o Controlador TXT 4.0 - O servo move-se para a posicdo central - Instale o servo brao como mostrado na ilustragdo

Accendere il controller TXT 4.0 - 11 servo si sposta in posizione centrale - Installare il braccio del servo come mostrato nell‘illustrazione

TXT 4.0 Controller BkmtounTb - CepBonpueog, NepeMeLLLaeTcs B CpeaHee NMomnoXeHne - YCTaHOBUTbL pblvar cepBonpueoaa,
KaK NokasaHo Ha pUCyHKe

TXT 4.0 Controller FF /2 - AEHL BB B P EMLE - B RREMHAT
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Schaltplan
Circuit diagram
Plan électrique
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Schakelschema Schema elettrico
Diagrama de circvitos Cxema noaknioyeHus
Plano elétrico de ligagdo B E
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Nabenmutter sehr fest anziehen
Fasten the hub nut very tightly
Serrer |'écrou du moyeu trés serré
Draai de naafmoer goed vast
Atornillar las tuercas laterales muy fuertas
Apertar bem as porcas de cubo
Stringere saldamente il dado del mozzo
3aTaHyTb raviku cTynuy,
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Omniwheel A

1x
Omniwheel A

Omniwheel B
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JaTynkamm

Modelo bdsico con sensores

Basismodell mit Sensoren

Modelo bdsico com sensores
Modello base con senso-

Basic model with sensors

Modéle de base avec capteurs
Basismodel met sensoren
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m Achtung! Reihenfolge beim Servoeinbau bitte unbedingt beachten!
m Caution, installation of the servo must be carried out in the order stated!
m Attention ! Veuillez respecter l'ordre indiqué impérativement lors du montage du servomé

-I canisme !
6 m Attentie! De volgorde bij de inbouw van de servo absoluut in acht nemen!

>—< Iy N 1x | m iAtencion! iAl montar el servo observar imprescindiblemente el orden!

m Atengdo! Observar obrigatoriamente a seqiiéncia quando da montagem do servo!
m Attenzione! Si deve tassativamente rispettare la giusta sequenza nel montaggio del servo!
\/ B Brumanune! ObsasatensHo cobnioganTe nocnenoBaTenbHOCTL COOPKU
cepBoynpasneHus!
BOEE | BERRARKENSZTEINF !
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TXT 4.0 Controller einschalten - Servo bewegt sich in Mittelstellung - Servohebel wie in Abbildung dargestellt einbauen

Switch on TXT 4.0 Controller - Servo moves to centre position - Install servo arm as shown in illustration

Allumez le controleur TXT 4.0 - Le servo se déplace en position centrale - Installez le bras du servo comme indiqué sur I'illustration
Schakel de TXT 4.0 Controller in - De servo gaat naar de middenpositie - Installeer de servoarm zoals afgebeeld

Encienda el controlador TXT 4.0 - El servo se mueve a la posicion central - Instale el brazo del servo como se muestra en la ilustracion
Ligue o Controlador TXT 4.0 - O servo move-se para a posicdo central - Instale o servo brago como mostrado na ilustracdo

Accendere il controller TXT 4.0 - 11 servo si sposta in posizione centrale - Installare il braccio del servo come mostrato nell‘illustrazione

TXT 4.0 Controller BkmtounTb - CepBonpueoa nepemelLaeTcs B CpeaHee nosoXeHne - YCTaHOBUTb pblyar cepeornpueoaa,
KaK MokasaHo Ha pUCYHKe

TXT 4.0 Controller 7 /5 - AEALEE B B R EALE - 3B R R RACHAT
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Schaltplan
Circuit diagram
Plan électrique
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Schakelschema Schema elettrico
Cxema noakntoyeHus

Diagrama de circuitos
Plano elétrico de ligagdo 2k
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NiMH Akku rechargeable
8,4V /1800 mAh
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TXT 4.0 Controller
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Schilder robot Pittura Robot

Malroboter
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@ Achtung! Reihenfolge beim Servoeinbau bitte unbedingt beachten!

m Caution, installation of the servo must be carried out in the order stated!

@ Attention ! Veuillez respecter I'ordre indiqué impérativement lors du montage du servomé
canisme !

@ Attentie! De volgorde bij de inbouw van de servo absoluut in acht nemen!

@ iAtencion! iAl montar el servo observar imprescindiblemente el orden!

m Atencdo! Observar obrigatoriamente a seqiiéncia quando da montagem do servo!
m Attenzione! Si deve tassativamente rispettare la giusta sequenza nel montaggio del servo!
B Brumanne! Ob6asatenbHo cobnogante nocnenoBaTenbHOCTb COOPKU

cepBoynpasneHus!
B iR BERERARKENSLEEINF !

TXT 4.0 Controller einschalten - Servo bewegt sich in Mittelstellung - Servohebel wie in Abbildung dargestellt einbauen

Switch on TXT 4.0 Controller - Servo moves to centre position - Install servo arm as shown in illustration

Allumez le contrdleur TXT 4.0 - Le servo se déplace en position centrale - Installez le bras du servo comme indiqué sur I‘illustration
Schakel de TXT 4.0 Controller in - De servo gaat naar de middenpositie - Installeer de servoarm zoals afgebeeld

Encienda el controlador TXT 4.0 - El servo se mueve a la posicion central - Instale el brazo del servo como se muestra en la ilustracion
Ligue o Controlador TXT 4.0 - 0 servo move-se para a posicdo central - Instale o servo brago como mostrado na ilustragdo

Accendere il controller TXT 4.0 - 1l servo si sposta in posizione centrale - Installare il braccio del servo come mostrato nell‘illustrazione

TXT 4.0 Controller BkntounTb - CepBONprBOA NEpemMelLaeTcsl B cpeaHee nosiokeHne - YCTaHOBUTb pblyar CepBonpuBoAa,
KaK NnokasaHo Ha pUCYHKe

TXT 4.0 Controller 7F /5 - AEHEE B IR EMLE - 3HE R ZRACHAT
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Schaltplan
Circuit diagram
Plan électrique
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Schakelschema Schema elettrico
Diagrama de circuitos Cxema noakno4eHuns
Plano elétrico de ligaciio B R
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Omniwheel B

Omniwheel A

Nabenmutter sehr fest anziehen

Fasten the hub nut very tightly

Serrer |'écrou du moyeu frés serré

Draai de naafmoer goed vast

Atornillar las tuercas laterales muy fuertas
Apertar bem as porcas de cubo

Stringere saldamente il dado del mozzo
3aTAHyTb raikv cTynuy,
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®  Nabenmutter sehr fest anziehen

® Fasten the hub nut very tightly
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o Atornillar las tuercas laterales muy fuertas

® Apertar bem as porcas de cubo

® Serrer |'écrou du moyeu trés serré

® Draai de naafmoer goed vast

® Stringere saldamente il dado del mozzo
® 3aTaHyTb ranku cTynuy
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m Achtung! Reihenfolge beim Servoeinbau bitte unbedingt beachten!

I 4 m Caution, installation of the servo must be carried out in the order stated!
m Attention ! Veuillez respecter l'ordre indiqué impérativement lors du montage du servomé
R S “ ” canisme !
SS Wy

m Attentie! De volgorde bij de inbouw van de servo absoluut in acht nemen!
m iAtencion! iAl montar el servo observar imprescindiblemente el orden!

\/ m Atencdo! Observar obrigatoriamente a seqiiéncia quando da montagem do servo!

m Attenzione! Si deve tassativamente rispettare la giusta sequenza nel montaggio del servo!

B Brumanwne! ObasartenbHo cobniogante nocnegoBaTenbHOCTb COOPKU
cepBoynpasneHus!

pEE | BEREAREENSLEEINF !

TXT 4.0 Controller einschalten - Servo bewegt sich in Mittelstellung - Servohebel wie in Abbildung dargestellt einbauen

Switch on TXT 4.0 Controller - Servo moves to centre position - Install servo arm as shown in illustration

Allumez le contréleur TXT 4.0 - Le servo se déplace en position centrale - Installez le bras du servo comme indiqué sur I‘illustration
Schakel de TXT 4.0 Controller in - De servo gaat naar de middenpositie - Installeer de servoarm zoals afgebeeld

Encienda el controlador TXT 4.0 - El servo se mueve a la posicion central - Instale el brazo del servo como se muestra en la ilustracion
Ligue o Controlador TXT 4.0 - O servo move-se para a posicdo central - Instale o servo braco como mostrado na ilustragdo

Accendere il controller TXT 4.0 - Il servo si sposta in posizione centrale - Installare il braccio del servo come mostrato nell‘illustrazione

TXT 4.0 Controller BkntounTb - CepBOnprBOA NepemMeLLaeTcst B CpeaHee nosiokeHne - YCTaHOBUTb pblyar CepBonpuBOAA,
KaK Moka3aHo Ha pUCYHKe

TXT 4.0 Controller 7F /5 - REHL BB B h B (L E - IRERREMAAT
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Schaltplan
Circuit diagram
Plan électrique
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Schakelschema Schema elettrico
Diagrama de circuitos Cxema NoaKIoYeHms
Plano elétrico de ligagiio R
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30 cm
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